DOUVERTURE HORIZONTALE O pLancHer O Escacier O PassereLLe O EcHaFaubase O MACHINERIE
DUVERTURE VERTICALE O Ecoutitce O Trou p'Homme O Puits O Réservoir O PuITs DE LUMIERE
SORTIR DE LA ZONE PROTEGEE O EnciN ELEvaTEur O EcHaFaubace O PassereLLe O PLATE-FORME
TRAVAIL EN SUSPENSION O EcHaraupace voLanT O NaceLLe O cHaise pe casier [0 HARNAIS DE susPENSION
ECHELLE FIXE O
CLIENT ECHELLE PORTATIVE O
TRAVAIL SUR TOIT EN ANGLE (= 4:12) O
BON DE COMMANDE TRAVAIL SUR TOIT PLAT (< 4:12) O
TRAVAUX EN STRUCTURE O
DATE VERSANT DE MONTAGNE O=a4:120<4:12
AUTRE (DECRIRE) O
. O cHuTE DE PLUS DE 3M (10)
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o of o] METHODE D'ABATTEMENT DES RISQUES DESCRIPTION :
ol o] o] e GARDE-CORPS : 1M A 1,2M (39-3/8" A 47-1/4"), LISSE INTERMEDIAIRE A MI-HAUTEUR ET PLINTHE
o of o] DOBTURATION D'UN TROU : RESISTER A 4 X LE TRAVAILLEUR LE PLUS PESANT, VEHICULE OU CHARGE. MINIMUM 4 KN (900 LB)
R LIEN D'ASSUJETTISSEMENT O Lonse [0 CABLE D'ASSURANCE AUTO RETRACTABLE cLasse : 0 E4 O E6 compPaTiBILITE : [0 ANcracE [0 ANNEAU DORSAL
R SUPPORT DU CORPS HARNAIS, TYPE : MaOeOoOcLOP
O O Y CONGU SELON UNE METHODE EPROUVEE, ERIGE PAR UNE PERSONNE RUALIFIEE ET INSPECTE AVANT LA MISE EN PLACE
o of o LIGNE D'AVERTISSEMENT
of o] e SURVEILLANT NOM :
oo o] e ANCRAGE 4 KN DESCRIPTION :
o o o LIEN D'ASSUJETTISSEMENT compPATIBILITE : [ avec L'aNcrace [0 AVEE LE SUPPORT DU CORPS
o of o SUPPORT DU CORPS Tyee : O ceinTure DE RETENUE [0 HARNAIS
o of o] ANCRAGE DESCRIPTION : | | RESISTANGE : DISTANCE ANGCRAGE SOL :
o of o LIEN D'ASSUJETTISSEMENT CLasse : 0 E4 O E6 compPAaTIBILITE : O Avec L'ancraceE O AveEc L'ANNEAU DORSAL
o of o SUPPORT DU CORPS HarNnais, TyrE: M aAaOeOoOLOpP
o | o CALCUL DU DEGAGEMENT LONGE + DECELERATION + TRAVAILLEUR + ZONE DE SECURITE (0.45M (1,5") = < DISTANCE ANCRAGE ET LE SOL
of o PLAN DE SAUVETAGE O pécLencHEMENT O Prise EN cHARGE [0 SauveTaceE [0 PREMIERS SECOURS ET PREMIERS SOINS [ EQUIPEMENTS
of o] e CERTIFICATION O sPrRAT O IRATA NIVEAU -




